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}  日本之行简介 

}  实验室介绍（奈良、ATR、大阪、名古屋、东京） 

}  日本机器人研究技术路线 

}  日本之行带给我们的思考 
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}  尚有许多无法拍照的实验室… 
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}  学术研究小组构成 
◦  教授（1）+准教授/助理教授（2~3）+博士/硕士研究生
（4~5） 

}  学术风格与特点 
◦  注重实证、载体与对象；博士答辩流程严格；理论与技术
并重；与企业合作紧密 

}  研究方向布局 
◦  研究方向相对稳定；注重历史传承；方向布局总体平衡；
研究团队具有国际性 
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}  研究院与企业的合作紧密 
◦  企业免费提供产品、平台作为研究对象与载体 
◦  研究院基于对象与载体验证理论与技术 

}  机器人研究技术路线 
◦  传统模型+算法的方法，更注重数据+学习的路径 
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}  产业应用驱动的研究，“实证”性研究风格的意义？ 

}  高校实验室与产业技术进步的关系与责任？ 

}  面向载体、对象与应用的研究实验室建设？ 

}  对于嵌入式、物联网、智能系统等工程应用特点鲜明的学
科方向，如何平衡理论、方法与技术研究的重点？ 
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}  欢迎大家批评指正！ 
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